Temat nr 7. Regulacja kata nachylenia przystony przy
wykorzystaniu regulatora PID

Model uktadu przedstawiony jest na rysunku obok, natomiast jego
dziatanie mozna zobaczy¢ na YouTube:

https://www.youtube.com/watch?v=YnFIpxKVMTQ

(tytut filmu: Simple PID Control). Parametry fizyczne oraz
geometryczne elementéw sktadowych uktadu nalezy oszacowac na
podstawie filmu.

Nalezy opracowa¢ symulator demonstrujgcy dziatanie regulatora.
Symulator powinien pozwala¢ na zmiang nastaw regulatora i wielkosci
zadanej, przedstawia¢ na wykresie przebiegi wystepujace w uktadzie

oraz wizualizacje rozpatrywanego uktadu.




